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SkyRC MTO0O5 FuriaX Hyper Agile -
Sensored Brushless Motor for
Drifting 10.5T - bezszczotkowy silnik
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Cena 209,99 zt

Dostepnos¢ Dostepny w magazynie
Czas wysytki 24 godziny

Kod producenta SK-400037-01

Kod EAN 6930460009449
Producent SkyRC

Opis produktu

SkyRC MTO0O5 FuriaX Hyper Agile - Sensored Brushless
Motor for Drifting 10.5T - bezszczotkowy silnik 1/10

FuriaX Hyper Agile podgza za Twoim rytmem. Precyzja sterowania dzieki czujnikom (sensored) zapewnia ptynne,
przewidywalne oddawanie mocy, a skuteczne chtodzenie pozwala utrzymad statg wydajnos¢. Od jazdy po Scianach po petne,
agresywne przejazdy pod duzym katem — silnik zachowuje niskg temperature nawet pod duzym obcigzeniem, dajac Ci
pewnosé, by przesuwac granice jeszcze dalej. Spokéj, opanowanie i petna kontrola.

Moc, ktéra zapewnia prawdziwg kontrole nad driftem

Od pierwszego musniecia manetki gazu az po moment, gdy samochdd ptynnie wchodzi w poslizg, FuriaX Hyper Agile zapewnia
precyzje kazdego ruchu. Dzieki mocy 190 W (13.5T) i 250 W (10.5T): pewnie napedza samochdd, utrzymuje zadany kat
poslizgu, zapewnia petng kontrole bez wysitku.

Z czujnikami. Przewidywalny. Ultrareaktywny.

6-pinowy system z czujnikami zapewnia precyzyjne wykrywanie potozenia wirnika, gwarantujgc natychmiastowy start, stabilng
kontrole przy niskich obrotach oraz ptynnga reakcje na gaz — to podstawa nowoczesnego tuningu driftowego.

Aktywne chtodzenie powietrzem. Stabilnos¢ juz na etapie
konstrukgcji.

Whbudowany wentylator umieszczony w dolnej czesci zapewnia ciggte, aktywne chtodzenie, zaprojektowane z mysla o dtugich
sesjach driftu. Szeroki zakres napiecia 3,5-9 V* umozliwia zastosowanie réznych konfiguracji zasilania, w tym bezposrednie
podtgczenie do akumulatora 2S lub odbiornika. Dotgczony przewdd typu Y (1 do 2)* jest kompatybilny ze ztgczami wentylatora
regulatoréw ESC SkyRC, umozliwiajac skoordynowane chtodzenie zaréwno regulatora, jak i silnika. Wbudowane
zabezpieczenia przed odwrotng polaryzacja i zablokowaniem wentylatora zapewniajg stabilng prace — przejazd za
przejazdem. * Predkos¢ obrotowa wentylatora w zaleznosci od napiecia:
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-19 000-21 000 obr./min przy 6,0 V
- 22 000-24 000 obr./min przy 8,4 V

Przemyslany przewdd typu Y Zsynchronizowane chtodzenie
w prostszej formie.

Dotaczony rozgateznik wentylatoréw 1 na 2 pozwala zasila¢ zaréwno wentylator regulatora ESC, jak i wobudowany wentylator
silnika z jednego wyjscia zasilajacego. Mniej przewoddéw. Schludniejsze prowadzenie kabli. Chtodzenie, ktére po prostu dziata.

Stworzony do driftu. Sprawdzony w rzeczywistych
warunkach.

Podczas wielokrotnych zmian kierunku driftu i dtugotrwatej jazdy w duzym kacie poslizgu Hyper Agile zachowuje ptynna prace
i stabilnos$¢ termiczna. To zastuga wydajnego przeptywu powietrza oraz niezmiennie stabilnych osiggéw. Dzieki zakresowi
temperatur pracy od -10°C do +80°C zostat zaprojektowany z mysla o rzeczywistych warunkach jazdy driftowej.

Dwukierunkowe zaciski przytgczeniowe Podtacz tak, jak Ci
wygodnie.

Poztacane zaciski zapewniajg niezawodny kontakt elektryczny i niska rezystancje potaczenia. Ich dwukierunkowa konstrukcja
umozliwia podtaczenie przewoddéw regulatora ESC z réznych stron, utatwiajac dopasowanie instalacji do uktadu podwozia. To
mniejsze naprezenia przewodéw i schludniejsza instalacja.

Zaprojektowany z myslg o tatwym montazu

Dzieki standardowym srubom M3, rozstawowi otworéw montazowych 25,2 mm i watowi o $rednicy 3,175 mm, Hyper Agile
pasuje bezposrednio do wiekszosci podwozi driftowych w skali 1:10. Zamontuj go od razu po wyjeciu z pudetka — bez
przerébek, bez zbednych komplikacji, po prostu ruszaj na tor!

Modutowa konstrukcja. Stworzony, by stuzy¢ przez lata.

Hyper Agile ma w petni rozbieralng, modutowga konstrukcje, ktédra umozliwia tatwy demontaz obudowy, stojana, uzwojen i
tozysk przy uzyciu standardowych narzedzi modelarskich RC. Czy$¢, serwisuj i wymieniaj poszczegdline komponenty, aby
zachowad wysoka i stabilng wydajnos¢ — wyscig po wyscigu. Zawsze w formie. Zawsze pod kontrolg.

Regulowany timing na kazdy tor.

Regulacja timingu to podstawa precyzji silnikéw bezszczotkowych. Pozwala dostosowa¢ charakterystyke oddawania mocy do
warunkéw panujgcych na kazdym torze. PéZniejsze oddawanie mocy zapewnia ptynng prace, stabilny moment obrotowy i
liniowe przyspieszanie od najnizszych obrotéw. Idealne rozwigzanie do precyzyjnej kontroli podczas pokonywania dtugich,
ptynnych zakretéw, ograniczajgce ryzyko nagtego zerwania przyczepnosci kot.

Wiele wariantdw uzwojenia. Gotowy na kazdy tor.

Kazdy wariant oznaczenia T nadaje Twojemu samochodowi inny charakter. Mniejsza liczba zwojéw oznacza bardziej
gwattowne przyspieszenie i wieksza moc, natomiast wieksza liczba zwojéw zapewnia ptynne, rwnomierne oddawanie mocy i
pewng kontrole — okrazenie po okrazeniu.

Na tej aukcji kupujesz wersje 10.5T o ponizszych
parametrach
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Specyfikacja

Wymiary: 35.8x61.3mm

- Masa:

-10.5T: 173g+5g - 13.5T: 175g+5¢

Warunki pracy i przechowywania

- Temperatura pracy: od —10°C do +80°C

- Wilgotnos¢ podczas pracy: 20-80% (bez kondensacji)
- Temperatura przechowywania: od 0°C do +50°C

- Wilgotnos¢ podczas przechowywania: 30-60%
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